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’Ana Giug Devresi Frenleme

| Direnci |

| com—"——"o1x(McF)  programlanabilir girislerden herhangi birine (I1,12,13) kontaktor |
| denetimi (MCF) &zelligi tanimlanmali ve yandaki baglanti sekli uygulanmalidir. |
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K1*  K2* Motor kontaktorleri (K1*-K2*) AE-LIFT motor siiriicii tarafindan anahtarliginda,




