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**NOT : Hidrolik asansorler i¢in (MO) sayici ve (818-817) KSR baglantilari aynidir.

Durducu, seviyeleme ve kapi kdprileme salterlerinin baglantilari ve yerlesimi igin

Hidrolik miknatis dizilis semasina bakiniz. F/7.5.5.02.23
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Bu belge uygulamalar igin 6neri niteligindedir. Aybey Elektronik bu
belgenin igerigini ve gdrinumiini 6nceden haber vermeksizin degistirme
hakkina sahiptir. Bu belgedeki hata ve eksiklerden veya uygulamadan AYBEY
kaynaklanabilecek problemlerden Aybey Elektronik sorumlu tutulamaz.  |ELEKTRONIK
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