1 ‘ 2 3 4

‘ ® MIKNATISIN SiYAH YUZU (NK) —Oi?—
| 7
'y \ ‘ O MIKNATISIN KIRMIZ1 YUZzU (NO) _Of/o_
- YAVAS HIZ
| ‘ | NoRERIg A
‘ 8 KABIN
‘ 8 YUKARIDA J= 818
) ‘ ‘ 818/KSR2
9 ‘ i 6 —o/(g—
817
o S S O
R . $ LI smwert
| =t
‘ 817 (KSR1) VE 818(KSR2) LiMIT SVICLERINI
‘ 8 1(;(’)0 MAKARALI SALTER KULLANABILiRSINiz.
s
‘o | S 0
| e D -
‘ ‘ HU
L] | HU - -
\
[ ‘ \ 4 MK
| e MK -
‘ ‘ M1
‘ | 3 = NV
ST : t
| MO ——
v
‘ & 1000
‘ MO, M1, VE MK ANAHTARLARI
‘ 8 BI-STABLE SALTERLERDIR.
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**NOT : Hidrolik asansorler i¢in (M0-ML1) sayici ve (818-817) KSR baglantilari aynidir.
Durducu, seviyeleme ve kapi koprileme salterlerinin baglantilar ve yerlesimi icin

Hidrolik miknatis dizilis semesina bakiniz. .

iKi ADET SAYICI iLE MIKNATIS DiZziLi$ VE

Bu belge uygulamalar igin 6neri niteligindedir. Aybey Elektronik bu LIMIT SALTERLERIN YERLESIM SEMASI

belgenin igerigini ve gdrinumiini 6nceden haber vermeksizin degistirme

hakkina sahiptir. Bu belgedeki hata ve eksiklerden veya uygulamadan AYBEY | SERL |SWLINEC| GIZIM | M. AKKUS

kaynaklanabilecek problemlerden Aybey Elektronik sorumlu tutulamaz.  |ELEKTRONIK EROJERSWEG22TIONA Y/ WMYAYEEY,
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