BOLUM 4-ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR VE TERMINAL LiSTESi

4.1 SURUCU TEMEL BAGLANTILARI
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Ki*x  K2* Motor kontaktorleri (K1*-K2*) AE-LIFT motor siiriici tarafindan anahtarliginda,
| com—"——"<1xMcF) programlanabilir girislerden herhangi birine (I1,12,13) kontaktor |
enetimi ozelligi tani mall ve aki baglanti sekli uygulanmalidir.
| denetimi (MCF) 6zelligi tanimlanmal andaki baglanti sekl lanmalid |
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| ** AELO4, AELO5 cihazlarinda ENB1 ve ENB2 i¢in CME ortak ucu kullanilr. |
*** AELO7, AEL11,AEL15, AEL22 cihazlarinda ENB igin COM ortak ucu kullanilir.
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Sekil 4.1 AE-LIFT Ana Baglanti Semasi
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