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A.ONSOz

Bu dokliman, hazir tesisatsiz sistemlerde asansér kumanda panosunun kurulumuna kilavuzluk etmek igin
yazilmistir. Asansorin elektrik tesisatinin kurulumuna rehberlik etmektedir. Bu kilavuz AE-MAESTRO
Tumlesik Asansor Kontrol Sistemi ve TFT El Terminali kullanim kilavuzlaniyla birlikte kullanilmahidir.

UYARI !

*

*

Bu belge hizli kurulum dokiimanidir ve cihazla ilgili tiim bilgileri icermez.

Daha ayrintihi bilgi icin Timlesik Asansér Kumanda Sistemi ve TFT El Terminali kullanim
kilavuzlarina bakin.

Bu kilavuzun kapsami yalnizca elektriksel pargalarla sinirlidir.

Kurulum sadece yetkili kisiler tarafindan yapilmalidir.

Herhangi bir soketi veya klemensi baglamadan once etiketlerini kontrol edin.

Sistemin baglantilarini diizgiin bir sekilde tamamlamadan ve test etmeden 6nce asansorii normal
modda birakmayin.

Montaj agamasindan sonra asans6r normal kullanima agilana kadar akii basliklarini gikartiniz.
Bu kilavuz bir 6neri niteligindedir. Giivenlik 6nlemlerini almak kullanicinin sorumlulugu
altindadir.

EK BOLUMLER:

EKO1-KAT SEGICi AYARI

EK06-YUK SENSORU iLE PRE-TORK



KUYUDAKI ELEKTRIKSEL KOMPONENTLER

1. Asansor Kumanda Panosu
Makln. Da ires;
2. Frenleme Direnci
3. Kabin Usti Hareket Kumandasi
4. Revizyon Kutusu
1.Kat 5. Baypas Isikli Alarm
6. Kuyu Dibi Hareket Kumandasi ve Kuyu Dibi
Unitesi
7. Kuyu Revizyon Reset Anahtari
2.'(3'
8. ML1-ML2 Manyetik Salteri
Zemin
Kuyu pig;




KUYUDA VE MAKINE DAIRESINDE KULLANILAN KOMPONENTLER

Revizyon Kutusu

Kabin elektrik tesisatini
kontrol eder

KDM Kuyu Dibi Kontrol
Unitesi

Kuyu dibi tesisatini
kontrol eder (EN81-20).

Kuyu Dibi Stop, Priz,

Alarm Kutusu

Kumanda panosuna
baglanir (EN81-1).

Revizyon Hareket
Kumandasi

Panoda, kabin tstlinde
ve kuyu dibinde kabini
hareket ettirmek igin
kullanilir (Kuyu dibi
kumandasi sadece EN81-
20’de vardir.)

Baypas Isikli ve Sesli
ikaz Cihazi

Kabin altinda
kullanihr(EN81-20).

Frenleme Direnci

Kumanda Panosunda
baglanir

Kuyu Revizyon Reset
Anahtari

Kuyu dibi giris katinda

kullanilir (EN81-20).

Manyetik Salterler

Kabin Gstinde kullanilir

Serit/Yuvarlak Miknatis

L N
30cm 10 cm . .

Ray Uzerine yerlestirilir

MAKINE DAIRESiZ KUMANDA PANOSUNUN DUVARA MONTAIJI

asagida gosterildigi gibi d

Makine dairesiz kumanda panosu genellikle en Ust katta

kapinin yanina yerlestirilir.
Kumanda panolarini havalandirma delikleri acikta kalacak
sekilde monte etmeye dikkat ediniz.
Vida ve sabitleme aparatini kullanarak metal panoyu

uvar monte edin.




SEBEKE BESLEME BAGLANTILARI

2
Sebeke
Sebeke L1/R, L2/S, L3/T ve N besleme kablolarini ve L3

Notr kablosunu terminallere baglayin.

Asansor Kumanda
Panosu

MOTOR KABLO BAGLANTILARI

1. Motor kablolarini kumanda panosu lizerindeki U,
V, W terminallerine baglayin.

2. Bununigin verilen blendajli motor kablolarini
kullanin.

3. Kablolarin blendajini kumanda panosundaki
toprak barasina baglayin. :=L

Asansor Kumanda
Panosu

FRENLEME DIiRENCi BAGLANTISI

1. Frenleme direncini duvara veya kumanda panosu
Gizerine monte ediniz.

2. Frenleme direncini kumanda panosunun igine Frenleme
koymayin. Direnci

3. Asansor islemdeyken isinacagini ve gevreye Isi P+
yayacagini unutmayin. Calisma sirasinda
dokunmayin.

4. Frenleme direnci kablolarini kumanda
panosundaki frenleme direnci terminalleri olan P+,
BR’ye baglayin. {BR

5. Kablolarin blendajini kumanda panosu icindeki

topraklama barasina baglayin. = Asansor Kumanda
Panosu

6. Uygun frenleme direncini baglamadan motoru
kesinlikle calistirmayiniz. Aksi takdirde cihaz
hasar gorebilir.

KUMANDA PANOSU HAREKET KUMANDASI BAGLANTISI

Hareket kumandasini, kumanda panosundaki tGzerindeki
XK-REV soketine baglayin.




FREN VE TERMISTOR BAGLANTILARI

1. Motor freni ve termistor baglantilari kumanda

panosundaki 2000A, 840A, 2000A, 840B, T1 ve FREN
T2 klemens grubuna yapilir. —{_totin_}——— 20008
2. Motor termistorini kumanda panosundaki T1 ve < 8408

T2 klemenslerine baglayin.

3. Eger motorda termistor yoksa T1 ve T2'yi
koprileyin.

4. Fren bobinini ve fren kontagini sekilde
gosterildigi gibi ilgili klemenslere baglayin.

5. Fren izleme kontaklarinin normalde kapali
olduguna dikkat edin (NC).

KABIN ELEKTRIiK TESISATI KURULUMU

Revizyon kutusunu kabinin Ustline yerlestirin.
Revizyon kartinda SCB adinda bir kart bulunmaktir.

Asansér Kumanda Panosu

Flexible kabloyu revizyon kutusunun icindeki SCB kartinin ilgili terminallerine FLEXIBLE KABLO

BAGLANTILARI proje semasinda veya asagida gdsterildigi gibi baglayiniz.
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KUYU DiBi BAGLANTILARI (EN81-20 Standardi igin)

KUMANDA PANOSU

XK-KDM

Kuyu dibi baglantilarini XK-KDM klemenslerine
baglayiniz.

KRR anahtarini kapi kasasina veya yanindaki bir
duvara vyerlestirin. Bu anahtar kuyunun disinda

bulunmahdir. [— o |l SPB
KRR anahtarinin konumu, kuyu revizyondan ¢iktiktan -_®

sonra degistirilmelidir. Aksi takdirde sistem normal Hiz Regiilatdrii

moda gecmez. Halat Gergi
Kontagi

Hareketli
Merdiven




DiSLiSiZ MOTORLAR iCiN ENKODER BAGLANTILARI

1. Cihazin 6n kapagini agin. ICA kartinin cihazin saginda bulundugunu goéreceksiniz.

Enkoderin besleme gerilim bilgilerini kontrol edin.

3. Enkoder lizerindeki tirlin kodunu okuyun ve asagida verilen enkoderlerden biriyle eslesip
eslesmedigini kontrol edin. Eger asagidakilerle uyusmuyorsa enkoderin baglanti semasinda (data
sheet) verilen renklere dikkat ederek ICA kartina baglayin.

4. Enkoder kablolari asagidaki semalarda gosterildigi gibi ICA kartina baglanmalidir.

5. Lutfen enkoderin kablo renklerini dogrulamak igin ICA kartina baglamadan 6nce enkoderin veri
sayfasini (data sheet) kontrol edin. Enkoderlerin kablo renkleri, motor lreticisine bagli olarak
degisebilir.

6. Kullandiginiz mutlak enkoder tipini M16 parametresinde belirtmelisiniz.
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1. Sistem el hareket kumandasi lizerinden revizyon moduna alin.
2. Kontrol sistemini enerjilendirmek i¢in sigortalari agin.




ON LED PANELI

Cihazin 6n kapagina yerlestirilmis bir led panel bulunmaktadir.
Bu led panel bazi 6nemli degiskenlerin durumu hakkinda bilgi
verir.

LED panel genelde kat numarasini gortintiilemek icin kullanilir.
Ancak, EO3- LED DISPLAY parametresi tGzerinden ayarlanarak diger
degiskenleri izlemek icin de kullanilabilir.

Sistemin durumunu gosteren iki LED sttunu arasinda bir led bar
yerlestirilmistir.

Yesil normal mod, sari revizyon modu ve kirmizi hata durumu
anlamina gelir.

Herhangi bir hareket durumunda led yanip séner.

120...140 giivenlik devresi bu bélimdeki ledlerden
goruntulenebilir.

EL TERMINALI

El Terminali, parametreleri ayarlamak ve cihaz yaziliminda
uygulanan servisleri devam ettirmek icin kullaniimahdir.

Bu islemler asansor galisirken yapilmamalidir.

El terminali cihazin 6n kismina takilabildigi gibi CAN Bus (izerinden
kabinde ve kuyuda da kullanilabilir.

Cihazin yazilimi el terminali kullanilarak giincellenebilir. Program
dosyasi bir SD karttan aktarilir.

Diger talimatlara gegmeden 6nce AE-MAESTRO El Terminali
kilavuzunu okuyun. Asansor hareketlerini izlemek, parametreleri
diizenlemek ve islemleri gergeklestirmek igin buna ihtiyaciniz
olacaktir.

Ancak, ornek olarak kat sayisinin nasil degistirilecegi asagida
aciklanacaktir.

Kumanda karti 2.20u ve motor siirlicii 220g yazilimlariyla calismak
icin el terminali yazilimi 2.20t veya Usti olmalidir. Litfen buna
dikkat ediniz.

Enkoder 0.00mjs
Secllen Wiz 0.00w)s

Ak 4.054
DC Gerflim 340y

Kabin Pos.  Or

Ana ekran, asansor hakkinda asagidaki degerleri gosterir:

e Kabinin gercek zamanli seyahati

e Gulvenlik devresi

e Kabin konumu

e Kabin hizi

e Kapidurumu

e Mevcut ¢agrilar

e AsansoOrin durumuyla ilgili bilgi veren bir mesaj satiri
e Bazi 6nemli giris ve ¢ikislar

Enkoder 0.00m/'s
secilen Hiz  0.00m/s

DC Gerilim  663Y
Kabin Poz.  29373mm

N

Meniye girmek icin ENT butonuna basin.

Bu ekranda yon oklarini kullanarak hareket edebilirsiniz.

Bir uygulamaya veya alt mentye girmek i¢in ekranin altindaki yon
tuslarini kullanarak ilgili simgeye gelin ve simge parladiginda ENT
tusuna basin...

Ornegin, Parametreler'i segin ve parametre simgesi parlak hale
geldiginde ENT tusuna basin.

Boylece parametre menisiine gireceksiniz.

Parametreler

est Menu

Sistem Param.

X

Hatalar




e Parametreler menisiinde, yukari ve asagi oklari kullanarak ANA | [
PARAMETRELERI secin ve ANA PARAMETRELER renklendiginde | [2 P02B PARAMETRELERI
> P03 ZAMAN PARAMETRELERi
ENT tusuna basin. > P04 HIZ PARAMETRELERi
> P05 KONTROL PARAMETRELERi
. ) L > P06 MOTOR PARAMETRELERi
e Diger parametre gruplarini da benzer sekilde secebilirsiniz. > P07 DONANIM PARAMETRELERi
P08 ERiSiM KONTROL
> P09 GiZLi PARAMETRELER

|
[0 [ - Joooms | msr [ - [ess [ oo |
P01 ANA PARAMETRELER
Daha sonra yon ok tuslariyla kat sayisini degistirmek icin yukarida gg; ;‘:){\rf;iﬁ %S;Em
aciklandigi gibi ANA PARAMETRELER listesindeki AO1-DURAK SAYISI'ni oI
secin ve ENT tusuna basin. A05 KAT SECIiCi
AD6 KAPI KOPRULEME
AO07 GRUP NO
A08 KAPI SAYISI
DURAK SAYISI: 8
|
1. Karsiniza ¢cikacak olan ekranda kat sayisi goriintllenecektir. € & oD = & €3 D
2. Ayarlamak istediginiz kat sayisini asagi yukari yon oklarini P01 ANA PARAMETRELER
kullanarak seciniz. E AR
3. Sonrasinda ise segiminizi kaydetmek igin ENT tusuna basin. A eem o
MMIMUM ¢ 2
4. Boylelikle AO1 parametresi 2.basamakta ayarlanan sekilde f: o R
kaydedilmis olur. ;
5. Diger parametreleri gormek ve degistirmek icin bu yontemi
kullanabilirsiniz. e




PARAMETRELERIN YUKLENMESi VE KAYDEDILMESI

Cihazin parametre ayarlari SD karta kaydedilip sonrasinda tekrar
ylklenebilir.

Boylece parametre dosyasi yedeklenebilir, baska bir cihaza
aktarilabilir veya SD karttaki dosyadan geri yiiklenebilir. E
Parametreleri SD karttaki bir dosyaya kaydetmek igin el
terminalindeki ICE AKTAR yardimci programini kullanin.

SD karttaki bir dosyadan parametreleri geri yliklemek igin el
terminalindeki DISA AKTAR yardimci programini kullanin. : pen
Disa Aktar ve ice Aktar yardimci programlari CAN-BUS {izerinden
calismaz yalnizca el terminali cihaza takiliyken galisir.

Disa Altar

YAZILIM GUNCELLEMESi

Cihaz yazimi el terminali kullanilarak glincellenebilir.
Cihaza yuklemek istediginiz program dosyasini SD karta
kopyalayin. X
SD karti el terminalindeki yuvaya takin. Sk Y sl
El terminalini cihazin lzerine yerlestirin.

Guncelleme islemi CAN-BUS Uzerinden gergeklestirilemez.
Ozellikler (Utilities) simgesini segin.

Cihazin icinde iki adet islemci bulunmaktadir. Bu nedenle,
glncellemek icin ICM Yiikle veya ICS Yiikle simgesini
se¢cmelisiniz.

El terminalini glincellemek icin, el terminali Gzerindeki F1

butonuna basili tutunmali ve sonrasinda el terminaline ener;ji ey

verilmelidir.

Agilan ekranda istenilen yazilim ok tuslari ile segilir ve ENT !

butonuna basilir. GrafKaydet  Halkinda

Olasi bir hareketi engellemek igin en yakininizdaki STOP
digmesine basin.

Glincelleme islemine baslamadan 6nce kumanda panosunu [tor T - Toooms] mse [ - Jess [ op |

revizyon moduna almalisiniz. ozl Yulleme asamasinda enerfiyi v

Ekranda yiiklemek istediginiz dosyayl YUKARI ve ASAGI ok bosyaad Gunceleme | Boyt
ICH, BEM 091219 17:45 422KB

tuslarini kullanarak se¢melisiniz.
Dosyayi sectikten sonra yiklemeye baslamak icin ENT tusuna

basin. . i
islem siiresince sistemi kapatmayin. =
Yazilimi yikledikten sonra sistemi kapatip yeniden I

baslatmalisiniz.
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KURULUM PARAMETRELERI

AE-MAESTRO, genel parametrelerin ¢ogunu ayarlamak igin
kullanilabilen etkilesimli bir kurulum mendstine sahiptir.

Bu mentyl kullanmak sistemin kurulumunu kolaylastirir.
Onceki secimlere bagli olarak istenen parametreleri tek tek
ayarlamaniz istenecektir.

Oncelikle sistemi revizyon moduna alin.

Kuruluma baslamak icin SETUP simgesine tiklayin.

Kurulum meniisii A15 KURULUM MODU PARAMETRESI ile
baslar.

Kurulumu baslatmak icin A15=1 olarak ayarlanmalidir.
Sistem heniiz kuyuya dizgiin bir sekilde kurulmadigindan
kurulum modu bazi hatalari bypass eder.

A08 KAPI SAYISI
ALS KURULLM MODU

MAESIFUM : 1
SECM: 0

. . . . A TNIMUM : 0
Manyetik salter, miknatis ve benzeri ekipmanlarin yerlesimi icin
. .« . . 1-AKTIF
bu 6zellige ihtiyaciniz olacaktir.
Kurulum modu yalnizca revizyon modundayken aktif olur. =
. . " 1-AKTIF
Sistem revizyon modundan ¢iktigi anda A15 Kurulum Modu 0 I
olur.
Kurulum modu baslatildiginda sisteminiz ve motor 6zellikleriyle [ [ - Jooms| wer | - Jess [ oo |
- . . . P01 ANA PARAMETRELER
ilgili parametreler girmeniz istenecektir. i T —
Bu meniden ESC tusuna basarak ¢ikabilirsiniz. E MAKSIMUI ; 2
SECM : 2
ENT butonuna bastiginizda bir sonraki parametre ekrani A i ;o
e P . A 0-ASENERON ACIK C,
goruntulenecektlr. A LasskronkapaLLe
A03 MOTOR TiPi parametresinde dislisiz makine igin 2- 4
) : A
SENKRON’u segin ve ENT tusuna basin. 2_.SENKRON
|
[0 [ - Joooms] mse T - Jews ] om ]
M13 MIKN.ENDUKTANS(Lm)
Her ekranda uygun parametreleri segin. MI6 ERKODER Tl
. . . MAESIMUM : 7
Boylece kurulum galismasina baslamak ve motoru calistirmak icin SECH: 5
TNIMUM : 0
kumanda tablosundaki gerekli parametreler ayarlanacaktir. oS
3-BI55
=
4-551
|
Konfor zamanlama ve 6zel fonksiyonlarla ilgili daha fazla $01 NOMINAL HIZ-m/s
degisiklik yapmaniz gerekecektir. MaX: %
DEGER: 4
Kurulum tamamlandiktan sonra istediginiz zaman bu
parametreleri degistirebilirsiniz.
L
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e  Kurulum menusindeki son ekran M18 Tuning Modu’dur.
e Bu parametreyi onaylarsaniz kurulum islemi sona erdirilecek ve

tuning islemine yonlendirileceksiniz. SR CN NI C)

. M1 TUNING MODU
e Isterseniz kurulum modundan ¢ikip tuning islemini daha sonra MAKSIMUM - 1

SECIM: 1

gerceklestirebilirsiniz. MM : 0
e Tuning islemi asagida agiklanmistir. W-mmmmm
e Buisleme devam etmek istiyorsaniz asagida agiklanan tuning R

talimatlarini uygulayin. 0-DURARAK TUNING

TUNING

¢ Motor tanitim (ototuning) islemine baslayabilmeniz icin glivenlik devresinin kapali olmasi gerekir.
¢ Glvenlik hatti asagidaki sekildeki gibi koprilenir. Kurulum islemi tamamlandiktan sonra bu kablolar
mutlaka sékulmelidir!

KUMANDA PANOSU

110 111 117 120 125 130 130 140

N Fat

L]

——)
—(
—0)
E—
—(
S

1.Tuning islemi enkoder ofset pozisyonu ve motor karakteristiklerini
elde etmek icin yapiimalidir.

2. Hareket kumandasi tizerinden anahtar 1 konumuna (revizyon)
alinmis olmalidir.

M18 TUNING MODU

0-Durarak Tuning

e Buydntemde motor donmeden tuning islemi gergeklestirilir. M13 MIKN.ENDUKTANS(Lm)
e Eger halatlar tuning isleminden 6nce kasnaga asilmis ise bu mm:wwm
yontem kullaniimalidir.Aksi takdirde donerek tuning isleminin B £ 0
yapilmasi tercih edilir. W
e islem sirasinda motor hareketi engellenmelidir. > PO
e Frenlerin kapal oldugundan ve motorun sabit oldugundan emin 0-DURARAK TUNING
olun.
e M18 Tuning Modu Parametresi 0-DURARAK TUNING
secilmelidir.

12




M18 TUNING MODU

1-Donerek Tuning
e Daha iyi sonug verdigi icin donerek tuning islemi tercih edilir.
e  Miimkiinse bu metodu kullanin.

e Halatlarin kasnaga asili olmadigindan ve motor doénlsinin

kabini hareket ettirmediginden emin olun.
e Motor ¢alisma esnasinda ¢eyrek turdan daha az dénecektir.
e Bu donlsi yavas olacaktir.
e M18 Tuning Modu Parametresi 1-DONEREK TUNING
secilmelidir.

M11 KACAK ENDUKTANS(Ls)
M18 TUMiNG MODL

MARSIMUM 2 1
SECM 1
MiMiMUM ;0

0-DURARAK TUMNING

1-HAREKETLI TUNING

TUNING ISLEMININ BASLATILMASI

1. Tuningisleminin gergeklesmesi icin asansor revizyon modunda
olmali ve giivenlik devresi kapali olmalidir.

RO1 UCM HATA SILME
R0O2 KUYU OGRENME
RO3 KAT PALS AYAR

o . . . . RO4 TUNING
2. Tuning islemine ba§lama.k.|g.|n SERVISLER menisiinden R0O4 i
TUNING alt mendisiine giriniz. RO6 SINIR STOP TESTI
3. Kabin en alt kat ve en st katta olmamalidir. e
i RO8 FABRIKA AYARLARI
4. Kuyunun basindan yada sonundan uzak bir noktada RO9 HATALARI SILME
konumlandinimaldir. o
Asama l R04 TUNING

1. Hareket kumandasi tizerindeki mavi ORTAK butonuna tuning
isleminin sonuna kadar basil tutun.

2. lIslemi baslatmak icin el terminali (izerinden YUKARI ok butonuna

basin.

AUTOTUNING
() - -iSLEME BASLA

Asama 2

Boylelikle tuning islemi baslatiimis oldu.

El kumandasindaki ORTAK (RUN) butonunu basili tutmaya devam
edin.

R4 TUNING

AUTOTUNI NG
Rs Tuning

islemde . . .
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Hareketli tuning sirasinda...

1. Motor bir turdan fazla donerse el kumandasindaki ORTAK
butonunu birakarak islemi sonlandirin.

2. Hareketli tuningde motor en yakin kutup pozisyonuna kadar
yavasca doner.

3. Eger motor tam kutup pozisyonunda duruyorsa, bu pozisyondan

uzaklasmak icin birka¢ derece doner ve daha sonra kutup
pozisyonunu bulmak icin tekrar bir yone doner.

4. Herhangi bir donis hareketi yoksa sistem hata vererek islemi
sonlandiracaktir.

5. C20-TUNING AKIMI parametresinin degerini artirin ve tuning
islemini bir kez daha tekrarlayin.

6. Tuning islemi tekrar basarisiz olursa islem tamamlanana kadar
C20’yi adim adim artirin.

R4 TUNING

AUTOTUNING
Rs Tuning

islemde . . .

Durarak tuning sirasinda...

1. Tuning boyunca motorda herhangi bir hareket olmayacagi icin
frenler kapali tutulmalidir.

2. Eger frenler motoru sabit tutmak icin iyi ayarlanmazsa motor
donebilir ve tuning islemi basarisiz olur.

3. Bu nedenle, tuning isleminden 6nce frenler kontrol edilmelidir.

4. Durarak tuning isleminde sistem, herhangi bir doniis olmadan,
kutup konumunu bulmak icin motora sinyal gonderecektir.

RO4 TUNING

AUTOTUNI NG
Rs Tuning

islemde . . .

Tuning sirasindaki olasi hatalar

ENKODER HATASI:

Bu hata esas olarak hatali veya yanlis topraklama baglantilarindan
kaynaklanir. Topraklama baglantilarini ve enkoder kablolarini
kontrol edin.

MOTOR BAGLANTI HATASI:

Cihaz ¢ikisinda motorun g faz sargisi gériilmiiyor. Motor ve cihaz
¢ikisi arasindaki kablolar ve baglantilar kontrol edilmelidir.
ENABLE HATASI:

Bu hata ¢alisma sirasinda herhangi bir nedenle giivenlik hatti
kesilirse ortaya cikar. ORTAK butonunun birakilmasi bu hataya
neden olabilir.

TUNING HATASI :

Durarak tuning isleminde motorun herhangi bir hareketi bu hataya
sebep olabilir.

R04 TUNING

AUTOTUNING

Donerek Enk. Tuning

ENKODER HATASI

Asama 3

e islem bittiginde ekranda tuning isleminin tamamladig mesaiji
gorilecektir.

e Bu mesaj gorildiigiinde ORTAK butonu birakilmalidir.

e ESC butonuna basarak ana mentiye donebilirsiniz.

e Sistem revizyon modunda kalmaya devam etmelidir.

R04 TUNING

AUTOTUNING

iSLEM TAMAM!
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HAREKET TESTI

El kumandasi tizerindeki ORTAK calistirma butonuna basili tutarken YUKARI veya ASAGI butonlarindan
birine basip hareket komutu verin.

Kabinin hareketini gbzlemleyin. Motor hizl bir sekilde déner ya da hi¢ dénmezse PO6 MOTOR
PARAMETRELERI icindeki M17 ENKODER YONU parametresini degistirin.

Ardindan ilk adimi bir kez daha deneyin.

Her iki yonde de normal bir donis gozlemlemelisiniz. Aksi takdirde, C20-TUNING AKIMI parametresini
artirin ve tuning islemini bir kez daha tekrarlayin.

YON TESTI

El kumandasi tizerindeki ORTAK calistirma butonuna basili tutarken YUKARI veya ASAGI butonlarindan
birine basip hareket komutu verin.

Eger hareket yonii verilen komut yoniine gore ters ise P06 MOTOR PARAMETRELERI icindeki M19

MOTOR YONU parametresini degistirin.

Bundan sonra motor istenen hizda, istenen yonde calisir ve tuning islemi basariyla tamamlanir.
Givenlik devresi lizerindeki (110-140) képri kaldiriimalidir!

Simdi sistemi normal galismaya hazirlamak igin islemleri baslatabilirsiniz.

Asansori revizyon modunda birakabilirsiniz.

BAYPAS ANAHTARI (Sadece EN81-20/50 Standardinda bulunur)

Baypas anahtari 4 konumludur ve sadece kabin veya kat kapilarini
baypas eder.

0 Konumu: Baypas yoktur. NORMAL CALISMA igindir. .
1 Konumu: 120 ve 125 képrilenir. Bunun anlami: o
Iki tane otomatik kapiya sahip sistemlerde, B tarafinin kat kapisi
kontaklari koprilenir.

Yari otomatik kapili sistemlerde, kat kapisi kontaklari képrulenir.

2 Konumu: 125-130 kdprilenir. Bunun anlami:

Otomatik kapili sistemlerde, A tarafinin kat kapilari képrilenir.

Yari otomatik kapili sistemlerde, kat kapilarinin kilitleri kdprilenir.
3 Konumu: 130-140 koprilenir, yani A ve B tarafindaki kabin kapisi
kontaklari képrulenir.

Not: Kapi kontaklari kilitliyken, asansorii revizyon modunda hareket
ettirebilmek icin, kapi limit anahtarlari KL1 (A tarafindaki kabin
kapisi icin) ve KL2 (B tarafindaki kabin kapisi igin) kurulmus ve
tanimlanmis olmasi gerekir.

SSvdAg
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BAYPAS ISIKLI ALARM KURULUMU (Sadece EN81-20/50 Standardinda bulunur)

Asansor bypass konumunda hareket ettirildiginde sesli ve 1sikli bir
ikaz verir.
Kabin altinda herhangi bir yere monte edilir.

> l =
g

KAT SECICININ KURULUMU VE KAT AYARI

A05 parametresinde kullanacaginiz kat secici sistemini segtikten
sonra kat segici kurulumu ile ilgili Ek-1'deki dokiimana gidin.

Kuyu anahtarlarinin takilmasi, kat seviyelerinin 6gretilmesi ve
hassas kat ayarlari bu kilavuzda agiklanmistir.

VP01 ANA PARAMETRELER
A0S KAT SECICH

MAKSIMUM @ 5

SECIM 5

MibiMUM 2 0
[2-MOTOR, EMKODERT
[3-K UYL ENKODERT
-MUTLAK EMNKODER-2M

e Yra Mra

5-LIMAX 33CP

KALICI HATALARIN SiLINMESI

Bazi kritik hatalar, 6zellikle UCM (istenmeyen kabin hareketi) hatasi
asansori bloke eder ve galismasina izin vermez.

Bu hatalar sistem enerijisi kapatilip agilsa dahi kaldiriimaz.

Bu hatalari kaldirmanin tek yolu hata silme men(sini
kullanmaktir.

Servisler bélimiine girin ve bu kissmdan R01-UCM-HATA SILME’ yi
segin.

R02 KUYU OGRENME
R03 KAT PALS AYAR
R04 TUNING

R05 UCM TEST

R06 SINIR STOP TESTI
R0O7 ISLEMLER

R08 FABRIKA AYARLARI
R09 HATALARI SILME
R10 ENK.VERI SILME

GUVENLIK FONKSIYONLARININ TESTi

Guvenlik fonksiyonlari testi yazilim tzerinden kolaylikla yapilabilir.
Servisler menisiinden baslatilabilir.

SINIR STOP TESTI

Kuyu limit anahtarlarinin performansi bu test kullanilarak test
edilebilir. Bu testin ayrintili agiklamasi i¢in cihazin kullanim
kilavuzundaki bolim 10.2'ye bakin.

MANUEL UCM TESTI

Bu test istenmeyen bir kabin hareketi durumunu simule etmek ve
sistemin tepkisini gdormek i¢in tasarlanmistir. Bu testin ayrintili
actklamasi icin cihazin kullanim kilavuzundaki béliim 7.4'e bakin.

R01 UCM HATA SILME
R02 KUYU OGRENME
RO3 KAT PALS AYAR
R04 TUNING

R05 UCM TEST

R06 SINIR STOP TESTI]
RO7 ISLEMLER

RO8 FABRIKA AYARLARI
R09 HATALARI SILME

R10 ENK.VERI SILME
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ASANSOR TEST MENUSU

Asansori normal calismada test etmek icin 6zel yardimci bir
program bulunmaktadir.

Etkinlestirmek icin Test Menu simgesini seginiz.

Kapilar ve ¢agrilar kolayca iptal edilebilir.

Ust kata veya alt kata ¢agri yapilabilir.

istenilen sayida rastgele kabin hareketi otomatik olarak
gerceklestirilebilir.

Asansor Test Menisinin ayrintili agciklamasi kullanim kilavuzunda
bolim 10.1'de sunulmustur.

Asansorin kurulumunu tamamlandiktan sonra, herhangi bir
fonksiyonun c¢alisip ¢alismadigini gérmek igin bu menyi
kullanabilirsiniz.

Bu 6zellik daha sonra bazi ¢cevre birimlerini etkinlestirerek veya
devre disi birakarak sorun giderme icin kullanilabilir.

i

Parametreler Sist

Hatalar

est Menu

ANTI-ROLLBACK (GERI KAGIRMA) AYARLARI

AE-MAESTRO, baslangic asamasinda geri kacirmayi 6nlemek icin iki
teknik sunar.

Biri ANTI-ROLLBACK uygulamasidir.

ikincisi yiik sensorii geri beslemeli ON TORK'dur.

On-Tork uygulamasi, kabindeki yiik bilgisine ihtiyag duyar.

Bu nedenle, On-Tork yéntemi yalnizca kabinde bir agirlik 8lgiim
cihazi takiliysa kullanilabilir.

$12 HIZL.S-EGRIiSi SONU
519 KALKIS MODU
MAKSIMUM : 5
SECIM: 0
MiNMUM : 0
1-AKILLI

2-HIZLI
3-HIZLI+ARILLL

4-ON TORK 1

ANTI-ROLLBACK (GERi KACIRMA) SISTEMININ KURULUMU (Agirlik Sensérii Kullanilmadan)

Anti-Rollback fonksiyonunu etkinlestirmek icin HIZ
PARAMETRELERI'ndeki S19-BASLATMA MODUNU 4 olarak
ayarlayin (S19=4).

Bu uygulama yik sensori olmadan kullanilabilir.

Eger hala geri kacirma gozlemleniyorsa P09-GiZLi PARAMETRELER
menisiinden U08, U09, U10 ve U11 parametrelerini ayarlayin. Bu
parametrelerin islevini daha iyi anlamak icin kullanim kilavuzunun
5.5 bolimini okuyun.

Lutfen en iyi konforu saglayan konfiglirasyonun motor tipine ve
uygulamaya bagli olarak degisebilecegini unutmayin. Bazi
denemelere ihtiyaciniz olabilir.

U03 DiNAMiK FREN ACMA
U04 DiNAMiK FREN KAPAMA
U05 DiNAMiK FREN ZAMANI
U06 FREKANS TABANI

U07 SEBEKE GERILiMi

U09 PRE TORK PALS

U10 PRE TORK BASLAMA

U11 PRE TORK ZAMANI
PRE TORK KP: 16

AGIRLIK SENSORU iLE ON-TORK AYARI

On-Tork yénteminde, frenleri agmadan énce motora bir tork
uygulanir.

Torkun biyuklGgu ve yon, yik 6lcim cihazinin gikisina gore
tahmin edilir.

Geri besleme dongisti i¢in bir yiik sensori gereklidir.

Yiik sensorii ve On-Tork kurulum prosediirii icin
EK06-AEM-INSEN_PRET_SENSOR kurulum kilavuzunu inceleyin.

514 YAV.S-EGRiSi BASI
519 KALKIS MODLI

MAKSIMUM : 5

SECIM ¢« 4

TIRMUM 2 O
2-HIZLL

q 3-HIZLI+AKILLL
4-PRE TORE 1

5- PRE TORK 2
I
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